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8.7.3 Krümmung ........................................................ 112

8.7.4 Volumen und Mantelflächen von Rotationskörpern ....... 112

8.8 Zusammenstellung der Maple-Befehle........................ 115

9 Zahlen-, Potenz- und Taylor-Reihen . . . . . . . . . . . . . . . . . . 116

9.1 Zahlenreihen....................................................... 117

9.2 Quotientenkriterium ............................................. 119

9.3 Konvergenzbetrachtungen bei Potenzreihen ................ 120

9.4 Potenzreihen ...................................................... 122

9.5 Visualisierung der Konvergenz der Taylor-Reihen .......... 123

9.6 Taylor-Reihen ..................................................... 124

9.7 Anwendungsbeispiel: Scheinwerferregelung.................. 126

9.8 Zusammenstellung der Maple-Befehle........................ 129

10 Funktionen in mehreren Variablen . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 131

10.1 Darstellung von Funktionen in zwei Variablen .............. 131

10.2 Differenzialrechnung ............................................. 135

10.2.1 Partielle Ableitung ............................................... 135

10.2.2 Totale Ableitung.................................................. 136



Inhaltsverzeichnis ix

10.2.3 Berechnung und Darstellung des Gradienten ............... 137

10.2.4 Berechnung der Richtungsableitung .......................... 139

10.2.5 Taylor-Reihen ..................................................... 139

10.3 Anwendung der Differenzialrechnung......................... 140

10.3.1 Das totale Differenzial........................................... 140

10.3.2 Fehlerrechnung.................................................... 141
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13.2 Verfahren höherer Ordnung .................................... 201
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