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3.1.1 Verknüpfung der Verschiebungen mit den Dehnungen ... 63

3.1.2 Das Stoffgesetz................................................... 64

3.1.3 Gleichgewichtsbedingungen .................................... 64

3.1.4 Randbedingungen ................................................ 64

3.1.5 Das Tonti-Diagramm des elastostatischen Problems...... 65
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8.5.6 Flächenlast ........................................................ 250

8.5.7 Streckenlast entlang einer Elementkante .................... 250

8.6 Konvergenztest des Plattenelementes........................ 251

8.7 Schalenelement ................................................... 253

9 Feldprobleme
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9.3 Zweidimensionale Wärmeübertragung ...................... 277

9.3.1 Problemdefinition ................................................ 277

9.3.2 Randbedingungen bei der zweidimensionalen Wärmeüber-
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Balken

10.1 Der eindimensionale Stab ...................................... 303

10.1.1 Massenmatrix des eindimensionalen Stabes................. 304

10.1.2 Eigenfrequenzen und Schwingungsformen................... 304

10.2 Beispiele zum eindimensionalen Stab ........................ 306

10.2.1 Einmassenschwinger ............................................. 306

10.2.2 Zweimassenschwinger ........................................... 307

10.3 Der eindimensionale Balken.................................... 310

10.3.1 Massenmatrix des eindimensionalen Balkens ............... 310

10.4 Beispiele zum eindimensionalen Balken...................... 311

10.4.1 Beidseitig gelenkig gelagerte Balken ......................... 311

10.4.2 Kragbalken ........................................................ 314

11 Nichtlineare Probleme

11.1 Große Verformungen ............................................ 319

11.1.1 Dehnungs-Verschiebungs-Beziehung ......................... 319

11.1.2 Dehnungen für Stab und Balken .............................. 320

11.1.3 Stab mit großen Verformungen ............................... 320

11.1.4 Balken mit großen Verformungen............................. 323

11.2 Knicken von Stäben und Balken .............................. 327

11.2.1 Beispiel zum Stabknicken ...................................... 329

11.2.2 Beispiel zum Knicken von Balken............................. 332

11.2.3 Die vier Eulerfälle ................................................ 335
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