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2.2 Invariance Galiléenne . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 13
2.3 Coordonnées de Lagrange . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 15

2.3.1 Changement de coordonnées et lois de conservation . . . . 16
2.3.2 Dynamique des gaz lagrangienne en dimension un

d’espace . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 19
2.3.3 Dynamique des gaz lagrangienne en dimension deux

d’espace . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 20
2.3.4 Formulation de Hui . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 22
2.3.5 Dynamique des gaz lagrangienne en dimension trois

d’espace . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 22
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3.4.2 Schéma de Volumes Finis . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 64
3.4.3 Construction du flux à partir de la méthode des
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3.6 Optimisation du schéma . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 79
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